R_obots Mobiles
Autonomes (AMR)

Véhiculesintelligents etentierement
autonomes qui automatisent etdynamisent
le transportinterne de marchandises.

T MECALUX




Avantages

Les robots mobiles autonomes
(AMR) sont une solution
robotique congue pour optimiser
de nombreuses opérations
intralogistiques.

Navigation libre

Les AMR se déplacent librement et s’orientent & I'aide
de cartesvirtuelles de leur environnement de travail. lls
ne sont pas contraints par des trajectoires prédéfinies
ou des circuits de navigation fermés et délimités.

Intelligents

lls ajustent leurs déplacements en fonction de chaque
ta&che et suivent des itinéraires générés parun logiciel
de navigation intégré qui calcule l'itinéraire optimal. lls
détectent et évitent tous types d’obstacles, mobiles ou
statiques, et réajustent leur trajectoire en temps réel.

Flexibles

lls sadaptent parfaitement a la configuration

de I'entrepdt, sans nécessité de modification
structurelle. Leur mise en service est facile et rapide.

Evolutifs

La flotte d’AMR peut étre facilement élargie
pourrépondre a la croissance de I'entreprise ou
aux pics de demande saisonniers.

Les robots mobiles autonomes (AMR) sont des
vehicules congus pourtransporterdes charges d’'un
pointd un autre en toute autonomie. lls circulent
librementdans 'entrepbt grace d desitinéraires
dynamiques générés parun logiciel intelligent,
quioptimise leurs déplacements etleur assigne
la meilleure trajectoire pourchaque opération.
Grdce ades capteurs etdes scannersde derniere
génération, lesAMR sont capables d’'identifier
etd’éviterles obstacles touten opéranten toute
sécurité dans des environnements collaboratifs
aux cotés de personnes et d’autres machines.

Ce sontdesvéhicules hautement polyvalents
quis’integrent facilementdans tous les types
d’entrepdts, caraucune modification de
'infrastructure existante n’est nécessaire.

Leurimplantation dynamise et apporte flexibilité

auxfluxinternes de marchandises dansde
multiples opérations intralogistiques, ce qui stimule
la productivité et I'efficacité de l'installation.
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Efficaces

Un logiciel de gestion de flotte surveille
le trafic des robots et anticipe leurs
itinéraires pour affecter chaque téche
A I'’AMR le plus adapté.

Précis

La précision des AMR dans I'exécution
destéches contribue & réduire
considérablement les erreurs et & améliorer
I'efficacité de I'entrepot.

Fonctionnement sOr

lls opérent en toute sécurité dans des
environnements particulierement
complexes impliquant des personnes, des
marchandises, des systémes de stockage

et d’autres machines. Une série de capteurs
et de scanners anticollisions garantissent la
stabilité et la fiabilité de leurs déplacements.



Applications

Les AMR révolutionnentla gestion des fluxinternes

de marchandises dans les entrepdts, les centres de
distribution et de production. lls automatisent difféerents
processus logistiques dans divers secteurs d’activite.

Flux de palettes

Les AMR complétent ou remplacentles
solutions traditionnelles de transport
interne de charges palettisées

telles que les chariots élévateurs, les
convoyeurs ou les systemes monorails.
lIs offrent une plus grande flexibilité
etaméliorentlasécurité en limitant

la circulation des engins d conduite
manuelle.

=
Expédition des commandes
Les robots mobiles autonomes
fluidifientle transportinterne des
commandes prétes d étre expediées
enreliantleszonesde picking,de

consolidation etd’emballage dlazone
d’expédition.

Approvisionnement
dela production

La polyvalence delagamme d’AMR
de Mecalux, quicomprend des
modeles destinés d la manutention
de chargeslégéres etlourdes, en fait
une solutionidéale pourautomatiser
'approvisionnementen piéces,
composants et matieres premieres
vers les postes de travail etleslignes
d’assemblage etde production,etce
danstousles secteursd’activité.

Picking « person-to-goods »

Les robots AMR simplifientla préparation
descommandesde l'«hommeversle
produit ». Collaboratifs, ils assistent

les opérateurs dans 'exécution de
leurst@chestouten simplifiantles
déplacementsetenlesdispensantde
certains efforts physiques, comme tirer
un chariotde picking.

Picking « goods-to-person »

Les AMR sontadaptés aux stratégies

de préparationde commandes dites

de « produitversI’homme », puisqu’ils
automatisentle transportdes
marchandises de lazone de stockage
aux postes de picking. Ainsi, ils réduisent
considérablementles déplacements
desopérateursdans 'entrepdbt et
augmententla productivité.



Les modeles

lls ssadaptent a diverses exigences du
transportintralogistique. Gr&ce aleur
polyvalence, la gamme d’AMR couvre un large
éventail de charges, allant jusqu‘a 1500 kg.

AMR1500 Pallet Conveyor

» Congu pourle transport sécuriseé et
contrélé de palettes dans 'entrepdt.
Ilest équipé d’'un convoyeur supérieur
pourle transfertde charges.

Caractéristiques

Vitesse maximale 1,5m/s

Poidsrobot 610kg

Poidsmax.delacharge 1500kg

Batterie Li-ion(LFP)48V /42 Ah (2,88 kWh)
Autonomie (90% & 10 %) 8h

Tempsdecharge (10%a90%) 40min

Temps de fonctionnement (ratio)

12:1

Dimensions Largeur:1235-1435mm
Longueur:1520mm

Hauteurde transport 570-950mm

Mouvements «Circulation autonome
«Transfertdecharges




AMR100Box

AMR1500 Pallet Lifter

AMR100 Box

AMR 100 Multi-Box

* Capable de transférerdes palettes
grace asaplateforme de levage
intégree.

» |déal pourle transportde bacs, de
plateaux et de cartons, il est équipé
d’un convoyeur supérieurentiérement
configurable pourle transfertde
charges.

« S'integre parfaitement adivers
scénarios de picking collaboratif,
ilpeutalimenterles stationsde
préparation de commandes ou
accompagnerl'opérateur.

1,5m/s 1,6m/s 1,6m/s
570kg 130-170kg (selonla configuration) 110kg
1500kg 100kg 100kg

Li-ion (LFP) 48V /42 Ah (2,88 kWh)

Li-ion(NMC)51.8V /29 Ah(1.5kWh)

Li-ion(NMC)51.8V /29 Ah(1.5kWh)

8h

9h

9h

40min

<60min

<60min

12:1

9:1

9:1

Largeur:1000mm
Longueur:1520 mm

Largeur:640-815mm
Longueur:780-1150mm

Largeur: 647 mm
Longueur:780 mm

570mm 550-950mm 1663 mm
«Circulationautonome «Circulationautonome « Circulationautonome
-Levagedecharges «Transfertdecharges




Composants

Les AMR de Mecalux s’adaptent facilement et rapidement a tout
type d’environnement, et circulent en toute sécuriteé et efficacité
dans des contextes opérationnels complexes.

Eclairage

Les AMR sontdotésd’un éclairage
multicolore bienvisible quiindique
I’état de la batterie du robot, son
mode de fonctionnement et signale
certaines manceuvres comme les
changements de direction.

Roues

Chaque AMRestéquipéde
deuxroues motrices centrales
etde quatreroueslibres,

situées aux extrémités. Cet ScannerLiDAR

ensemble de roues confere Cescannerlaserde haute

une stabilité optimale lors du précision cartographie
déplacementduvéhicule et 'environnementde TAMR.
fluidité lors deschangements Ilgarantitune navigation
dedirection. autonome et sécurisée touten

détectantles obstacles pouvant
entraversondéplacement.

Camérade profondeur Batterie Stationde charge

Ce capteuridentifie les objets situés LesAMRsontéquipésd’une Située dansune zone dédiée, elle
surlatrajectoire de ’AMR etcompléte batterie aulithium haute permetaux AMR de serecharger

le scannerLiDARen couvrantles performance etlongue autonomie, automatiqguementen s’y positionnant.
zones exclues de son champ devision, assurantun fonctionnement Pourcela, il dispose d’un systéme
améliorant ainsila détection des continu etune disponibilité dechargesansfil parinduction tres
obstacles et le systéme anticollision. maximale. performant.



Chdssis supérieuravec convoyeur

Les modeles AMR 100 Box et AMR 1500 Pallet
Conveyorsontéquipés de convoyeurs pourles
transferts de charges vers d’autres systéemes,
avec plusieurs options disponibles adaptées aux
besoins spécifiques.

Ecrantactile

L'écrantactile du robotcomprend
une interface utilisateur conviviale
etintuitive permettantde
consulterl’étatduvéhicule etde
gérercertaines opérations de
maintenance.

Boutond’arrétd’urgence
Visible et facilement
accessible, leur
activation entraine 'arrét
completetimmédiatde
TAMRen casd’urgence.

Mecaluxadéveloppé
uneinterface

VDA 5050 quipermet
une communication
standardisée entre ses
AMR et tout gestionnaire
de flotte compatible
VDA 5050. Lintegration
s’effectueviale
gestionnaire deflotte
AMRde Mecalux, quisert
de coucheintermédiaire
pourgarantirla sécurite,
larobustesse etles
performancesdes
AMRde Mecaluxau

sein de flottes multi-
fournisseurs.

Plateforme delevage

Le modéle AMR1500 Pallet Lifter
estéquipé d'une plateforme surle
dessus duvéhicule poursoulever
légérementla marchandise et
permettre un transfertcontrélé
etefficacedelacharge.

Lintelligence qui
coordonne les AMR

Logiciel de navigation

Intégre a chaque robotde laflotte, il
calcule entemps réel l'itinéraire optimal
pourchaque tédche et ajuste la trajectoire
en cas d’'obstacle pourgarantirun
fonctionnement fluide.

Logiciel de gestion de flotte

Ilsurveille le trafic des robots, attribue
lest@ches enfonction de parameétres
comme la disponibilité, ou la distance a
parcourir, et gére les cycles de charge
des batteries en fonction duvolume
d’activité. Il peut également gérerdes
AMRtiers.

easvywms

Logiciel de gestion d’entrepot

Ilassure le contréle et la tracabilité des
stocks de l'entrepdt et génere les ordres
d’entrée et de sortie qu’il transmet au
logiciel de gestion de flotte. Compatible
avec difféerent WMS, il s'integre
automatiquement d Easy WMS, le logiciel
de gestion d’entrepdt de Mecalux.



HARBOO Pallet Conveyor

Veéhicule d grande capacité de charge congu pour le transport securisé et contrdlé
de palettes au sein de I'entrepdt. Il convient & des opérations diverses telles que
lapprovisionnement de systemes automatisés ou la gestion des zones d’expédition.

- Equipé d’un convoyeur
supérieur pour le transfert
de charges.

- Hauteurvariable allant
de 570 @950 mm.

- Prend encharge des palettes
de différentes largeurs et
dimensions, et s’adapte

aux tailles standard telles

que ’europalette, la palette
américaine GMA et la palette
bloc périmétrique.

Europalette

Bloc périmétrique

Longueur 800/1000/1200 mm

Longueur 40"/1000mm

Largeur 1200mm

Largeur 48"/1200mm

Charge maximale 1500kg

Charge maximale 1500kg

Charge maximale 1500kg




Configurations de ’TAMR 1500 Pallet Conveyor

Transfertde charges & l'avant Transfertde charges al'avant Transfertde charges & l'avant pour
poureuropalette de 800 x1200 mm. poureuropalette de1000 %1200 mm. europalette de1200x800/1000/1200 mm.

Transfertde chargeslatéral Transfertde chargeslatéral Transfertde charges latéral pour
poureuropalette de 800 %1200 mm. poureuropalette de1000x1200 mm. europalette de1200x800/1000/1200 mm.

Grdce aux différentes possibilités de montage des chaines et des éléments de guidage, le convoyeur
embarqué permet plusieurs configurations pour s‘adapter a différents types de palettes.

Le convoyeur de cet AMR est compatible avec les convoyeurs A chaines et a rouleaux.

Caractéristiques de ’AMR 1500 Pallet Conveyor

Dimensions L:1520mm,1:1235-1435mm,H:570-950 mm

Poids 610kg

Séparationdusol 35mm

Charge maximale 1500kg

Vitesse maximale 1,0m/s(aveccharge)/1,5m/s(avide)

Accélération maximale 0,7m/s?

Type de batterie LiFePO,

Capacité dela batterie 42 Ah

Autonomie (90% A 10 %) 8h

Freinageintelligent Freins asOreté intégrée

Arrétd’urgence (E-Stop) 5boutons-poussoirsd’arrétd’urgence

Conformité auxnormes 1SO 3691-4,EN1175,EN 60204-1,EN 12895, UL 3100, ANSI/RIAR15.08, FCC part 15.B
Ecran Ecrantactile 5"

Capteurs 2 LiDAR de sécurité SICKNanoScan (champ de vision & 360°), 4 caméras Intel RealSense,

IMU 6 axes intégrée, caméra Data Matrix, photocellules

Température ambiante 0°a40°C
Humidité maximale 70 % sans condensation




AMR1500 Pallet Lifter

Engin robuste congu pourle
transport autonome de charges
palettisées dans tous lestypes
d’entrepdts. Il assure le transfert
des palettes a 'aide de sa
plateforme de levage intégreée.

- La plateforme de levage permet
la prise en charge etla dépose de
palettes, que ce soit vers une autre
plateforme fixe ou un convoyeur
congu pour ce type de transfert.

- Peut étre équipé de patins de guidage
en fonction du type de charge.

- Largeurde plateforme ajustable
pourune adaptation facile a
différentes dimensions de palettes.

Europalette GMA Bloc périmétrique

Longueur 800/1000/1200 mm Longueur 48" Longueur 40"/1000mm
Largeur 1200mm Largeur 40" Largeur 48"/1200mm
Charge maximale 1500kg Charge maximale 1500kg Charge maximale 1500kg
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Configurations de ’TAMR 1500 Pallet Lifter

Transfertvers un convoyeur
pour europalette de 800/1000/1200 %1200 mm. pour europalette de1200x800/1000/1200 mm
ou palettes périmétriques.

Transfertversune autre plateforme

Caractéristiques de FAMR 1500 Pallet Lifter

Dimensions L:1520mm,l:570mm,H:1000 mm
Poids 570kg

Séparationdusol 35mm

Charge maximale 1500kg

Vitesse maximale 1,0m/s(aveccharge)/1,5m/s(avide)
Accelération maximale 0,7 m/s?

Type de batterie LiFePO,

Capacité dela batterie 42 Ah

Autonomie (90% A 10 %) 8h

Freinageintelligent

Freins asOreté intégrée

Arrétd’urgence (E-Stop)

5boutons-poussoirsd’arrétd’urgence

Conformité aux normes

1ISO 3691-4,EN1175,EN 60204-1, EN 12895, UL 3100, ANSI/RIAR15.08, FCC part 15.B

Ecran

Ecrantactile 5"

Capteurs

2 LiDARde sécurité SICKNanoScan (champ de vision & 360°), 4 caméras Intel RealSense,
IMU 6 axes intégrée, caméra Data Matrix, photocellules

Température ambiante

0°a40°C

Humidité maximale

70 % sans condensation
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AMR 100 Box

Engin compact congu pour le transport fluide et efficace
de bacs, de plateaux et de cartons dans les entrepdts,
les centres de distribution et les zones de production.

- Equipé d’un convoyeur supérieur
entiérementréglable, il offre une
excellente polyvalence pourle
transfert de charges.

- Adapté au transfert automatique
de charges vers un convoyeur, une
station de picking ou une zone de
consolidation ou d’expédition.

- Capable de transporterun ou deux
bacs de 100 kg maximum.

Bacs plastiques

Longueur (L) xlargeur (W)  400x600mm
Hauteurvariable (H) 120/170/240/320/ 420 mm

12



Configurations de ’TAMR 100 Box

AMR100 Box avec convoyeur
achargementparl’avant
d’'unbacde 400 mmdelarge.

AMR100 Box avec convoyeur
achargementlatérald’unbac
de 400 mmdelarge.

Caractéristiques de ’AMR 100 Box

AMR100 Box avec convoyeur AMR100 Box avec convoyeur

achargementparl’avant achargementséquentiel par

d’'unbacde 600 mmdelarge. Pavantde deuxbacs de 600 mm
delarge.

AMR100 Box avec convoyeur AMR100 Box avec convoyeur
achargementlatérald’'unbac & chargementlatéral
de 600 mmdelarge. simultané de deuxbacsde

400mmdelarge.

Dimensions L:780-1150 mm,|:640-815 mm,H:550-950 mm
Poids 1304a170kg

Séparationdusol 30mm

Charge maximale 100kg

Vitesse maximale 1,6m/s

Vitesse maximale devirage 80°/s

Type de batterie Li-lonNMC

Capacité de la batterie 29Ah

Autonomie (90% A 10 %) 9h

Freinageintelligent

Freins asOreté intégrée

Arrétd’urgence (E-Stop)

3 boutons-poussoirs d’arrétd’'urgence

Conformité aux normes

1ISO 3691-4,EN1175,EN 60204-1,EN 12895, FCC part 15.B

Ecran

Ecrantactile 5"

Capteurs

1 LiDAR de sécurité SICKNanoScan (champ de vision & 230°), 2 caméras Intel RealSense,
IMU 6 axes intégrée, caméra Data Matrix, photocellules

Température ambiante

0°a40°C

Humidité maximale

70 % sans condensation




Sécurité

Les AMR de Mecaluxont éte congus et fabriqués conformément
aux hormes internationales en matiere de securité industrielle,
afin de garantirun fonctionnement fiable, certifié et adapté aux
environnements logistiques exigeants. llsrespectentla Directive
2006/42/CE relative aux machines etles principales normesen

vigueur,dontI1SO 3691-4 et UL 3100.

Inspectionde
I’environnement

LAMR surveille son environnementen
permanence gréce a des scanners
LiDAR.

Lorsqu’ildétecte une présence
& proximité, le robot ralentit
automatiguementets’arréte devant
une personne ou un obstacle. Il
adapte égalementladistance de
sécurité en fonction de savitesse et
élargitson champ de contréle dans
leszones d’intervention. llanticipe
ainsilesdangersavantméme qu’iln’y
aitunrisque réel de collision.

A

Arrétd’urgence
aacceés facile

LAMR dispose de boutons d’arrét

Vitesse
sous controle

Chaque roue du robotembarque un
double codeurquicontréle lavitesse en
permanence.

Le systeme adapte automatiquement
les parameétres de sécurité en fonction
dumodedeservice etlaisse les
systemes de détection actifs au besoin.

SR

—

Communication précise
etvisible

Lerobotindique sonsensde

O

—

Contréledelacharge
entempsréel

LAMR protége & la fois les personnes et
les marchandises.

Lengin, selonle modele, estéquipéde
capteurs quivérifientla présence et
le bon positionnementde lacharge

durantletransfertetle déplacement.

Désqu’un écarttropimportantest
détecté, le systeme déclencheunarrét

contrdlé afin d’évitertoutdommage a

lamarchandise ou al’installation.

Prise encharge sécurisée
deszones arisque

LAMR est capable de distinguerles

zones de circulation normale deszones

arisque, telles que les allées étroites
oules zones de chargement. Aces
endroits, il adapte automatiquement

son comportement, enréduisantsa

vitesse eten activantdes signalements

spécifiques afin de renforcerla
sécurité.

déplacement al'aide de voyants
lumineux, tandis que les codes couleur
identifientson mode de fonctionnement.
D’autres alertesvisuelles et sonores
signalentégalementles mouvements,
les pannes, unfaible niveau de batterie,
larecharge etlesdangers.

d’urgence situés autourde lamachine,
surson panneau de controle et surla
télécommande.
llsserventaarréterimmeédiatement
’AMR depuis n’importe quel endroiten
casd’imprévu.

Cette communication facilite

'interaction humain-robotet contribue
daréduire lesincidents.
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MECALUX

Mecalux est présent dans 26 pays

Allemagne - Argentine - Belgique - Brésil - Canada

Chili - Colombie - Croatie - Espagne - Estonie - Etats-Unis
France - Italie - Lettonie - Lituanie - Mexique - Pays-Bas
Pologne - Portugal - Roumanie - Royaume Uni - Slovaquie
Slovénie - Tchéquie - Turquie - Uruguay

Scannezle QR code
pour en savoir plus!

(+3223469071

mecaluxbelgique.be
info@mecalux.be
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