R_obots Mobiles
Autonomes (AMR)

Véhiculesintelligents etentierement
autonomes qui automatisent etdynamisent
le transportinterne de marchandises.
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Les robots mobiles autonomes (AMR) sontdes
veéhicules congus pour transporterdes charges d’un
pointd un autre en toute autonomie. lIs circulent
librementdans 'entrepdt a partird’itinéraires
dynamiques geneéres parun logiciel intelligent
quioptimise leurs déplacements et leur assigne
la meilleure trajectoire pourchaque opération.
Grdce ades capteurs etdes scannersde derniere
génération, lesAMR sont capables d’identifier et
d’eviterles obstacles et d’'opéreren toute sécurité
dansdes environnements collaboratifs aux cotés
de personnes et d’autres machines.

— Ce sontdes véhicules hautement polyvalents
quis’integrent facilementdans tousles types

AVG ntc g €s d’entrepbts, caraucune modificationde

linfrastructure existante n'est nécessaire.
Les robots mobiles autonomes _ _ _ -
. Leurimplantation dynamise et apporte flexibilité

(AMR) sont une solution auxfluxinternes de marchandises dans de
robotiq ue congue pour thimiser multiples opérations intralogistiques, ce qui stimule

. . | tivite et l'effi ite installation.
de nombreuses opérations a productivité et I'efficacité de I'installation
intralogistiques.

/’\ Navigation libre
‘j’ [ — | LesAMRsedéplacentlibrementets’orientental'aide

\\ /’ de cartesvirtuelles de leurenvironnement de travail. lls J/ \ Eff'cq(_:es ] )
— ne sont pas contraints par des trajectoires prédéfinies ( - ) Un Iogmel degestionde flgtte surveille
ou des circuits de navigation fermés et délimités. o _/  letraficdesrobots etanticipe leurs
T itinéraires pour affecter chaque téche
//f \ Intelligents A I'’AMR le plus adapté.
@ | llsajustent leurs déplacements en fonction de chaque
\\ / téche et suivent des itinéraires générés parun logiciel /7\ Précis
- de navigation intégré qui calcule l'itinéraire optimal. lls g’ @ | Laprecision des AMR dans I'exécution
détectent et évitent tous types d’obstacles, mobiles ou \\ /’ des téches contribue aréduire

considérablement les erreurs et & améliorer
I'efficacité de I'entrepot.

statiques, et réajustent leur trajectoire en temps réel.

//"‘\ Flexibles

( J_ | llss’adaptent parfaitement & la configuration /’\ Fonctionnementsir

\\ / de I'entrepdt, sans necessite de modification ( [ | llsopérenten toute sécurité dans des
T structurelle. Leur mise en service est facile et rapide. \[z]/ environnements particuliérement

complexes impliquant des personnes, des

/’\ Evolutifs marchandises, des systémes de stockage
( | | | Laflotte ’AMR peut étre facilement élargie et d’autres machines. Une série de capteurs
‘\ uj/ pourrépondre dla croissance de I'entreprise et de scanners anticollisions garantissent la

— ou aux pics de demande saisonniers. stabilité et la fiabilité de leurs déplacements.



Applications

Les AMR révolutionnentla gestion des fluxinternes

de marchandises dans les entrepdts, les centres de
distribution et de production. lls automatisent difféerents
processus logistiques dans divers secteurs d’activité.
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Picking « person-to-goods »

Lesrobots AMR simplifientla préparation
descommandesdel«hommeversle
produit». Collaboratifs, ils assistent

les opérateurs dans 'exécutionde
leurstéchestouten simplifiantles
déplacementsetenlesdispensantde
certains efforts physiques, comme tirer
un chariotde picking.

Picking « goods-to-person »

Les AMR sontadaptés aux stratégies
ditesde « produitvers’lhomme »

de préparationde commandes,
puisqu’ils automatisentle transportdes
marchandises de lazone de stockage
aux postes de picking. Ainsi, ils réduisent
considérablementles déplacements
desopérateursdansl’entrepdtet
augmententla productivité.

Flux de palettes

Les AMR complétentou remplacentles
solutions traditionnelles de transport
interne de charges palettisées

telles que leschariots élévateurs, les
convoyeurs ou les systemes monorails.
lls offrentune plus grande flexibilité
etameéliorentlaseécurité enlimitant

la circulation des engins & conduite
manuelle.

Expédition des commandes

Lesrobots mobiles autonomes
fluidifientle transportinterne des
commandes prétes d étre expédiées
enreliantleszones de picking,de
consolidation etd’emballage dlazone
d’expédition.

Approvisionnement
dela production

La polyvalence de lagamme d’AMR

de Mecalux, incluantdes modeles
pourle transportde charges légéres
etlourdes, en faitune solutionidéale
pourautomatiserl'approvisionnement
en piéces,composants et matieres
premiéresvers les postes de travail etles
lignes d’assemblage etde production,
etcedanstouslessecteurs d’activité.



Les modéles

lls sadaptent a diverses exigences
du transportintralogistique. Grace
a leur polyvalence, la gamme d’AMR
couvre unlarge éventail de charges,

allant jusqu‘a 1500 kg.
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AMR100 Box

AMR 100 Multi-Box

« ldéal pourletransportde bacs,
de plateauxetde cartons, il est

équipé d’'un convoyeursupérieur
entierement configurable pourle

- S'integre parfaitement a divers
scénarios de picking collaboratif,
ilpeutalimenterles stationsde
préparation de commandes ou

transfertde charges. accompagnerl'opérateur.
Caractéristiques
Vitesse maximale 1,6m/s 1,6m/s
Poidsrobot 130kg 110kg
Poidsmax.delacharge 100kg 100kg
Batterie Li-lonNMC51,8V/29 Ah(1,5kWh) Li-lonNMC51,8V/29 Ah(1,5kWh)
Autonomie batterie «8h(chargé) +8h(chargé)

«10h(avide) +10h(avide)
Tempsderecharge <60min <60min
Temps de fonctionnement (ratio) 10:1 10:1
Rayondebraquage omm omm
Dimensions 640x780%793*mm (IxLxh) 647x780%x1663mm (IxLxh)
Mouvements «Circulation autonome «Circulationautonome

«Transfertde charges

*Variable de 593 4993 mm



AMR 600 Rack

AMR1500 Pallet Conveyor

AMR1500 Pallet Lifter

* Spécialementdéveloppé pourle
transportde racks et permettre un

picking de type « shelf-to-person ».

» Congu pourle transport sécurise et
contrélé de palettesdans 'entrepdt.
Ilestéquipé d’'un convoyeursupérieur
pourle transfertde charges.

* Capable de transférerdes
palettes grace asa plateforme
delevageintégreée.

1,2m/s 1,5m/s 1,5m/s

250kg 500kg 500kg

600kg 1500kg 1500kg
Li-lonNMC51,8V/29 Ah(1,5kWh) Li-lonLFP 48V /60Ah (2,88 kWh) Li-lonLFP 48V /60Ah (2,88 kWh)
«7h(chargé) «9h(chargé) +9h(chargé)

+9h(avide) «12,5h(avide) «12,5h(avide)

<60min <60min <60min

- 12:1 12:1

omm omm omm

840x1160x375mm (IxLxh)

1235-1435x1520%565**mm(IxLxh)

1100x1520x 621 mm(IxLxh)

«Circulationautonome
«Levage etrotationdecharges

«Circulationautonome
«Transfertdecharges

«Circulationautonome
«Levagedecharges

**Variable de 6153995 mm



Composants

Gréce aleurtechnologie avancée, les AMR de Mecalux

s‘adaptent facilement et rapidement a tout type

d’environnement, et circulent en toute sécurite et efficacité
dans des contextes opérationnels complexes.

Eclairage

LesAMR sontdotésd’un
éclairage multicolore bien
visible quiindique I'étatde la
batterie du robot, son mode
de fonctionnementet prévient
de certaines manceuvres
comme leschangements
dedirection.

Roues

Chague AMR estéquipé de
deuxroues motrices centrales
etde quatreroueslibres,
situées aux extréemités. Cet
ensemble de roues confere
une stabilité optimale lors du
déplacementduvéhicule et
fluidité lors des changements
dedirection.

Camérade profondeur

Ce capteuridentifie les objets situes
surlatrajectoire de TAMR etcompléte
lescannerLiDAR en couvrantleszones
exclues de sonchampsdevision,
améliorantainsila détectiondes
obstacles etle systéme anticollision.

ScannerLiDAR

Cescannerlaserde haute

précision cartographie

'environnementde TAMR.
Ilgarantitune navigation
autonome etsécurisée touten
détectantles obstacles pouvant
entraverson déplacement.

Batterie
Les AMR sontéquipés d’'une batterie
au lithium haute performance
etlongue autonomie, assurantun
fonctionnementcontinu etune
disponibilité maximale.

L et TRT

Stationde charge

Située dansune zone dediée, elle
permetaux AMR de se recharger
automatiquementen s’y positionnant.
Pourcela,ildispose d’'un systeme

de charge sansfil parinduction tres
performant.



Chassis supérieuravec convoyeur
Les modeles AMR100 Box et AMR 1500
Conveyorsont équipés de convoyeurs
pourlestransferts de chargesvers
d’autres systémes, avec plusieurs
optionsdisponibles adaptées aux

besoins spécifiques.

Boutond’arrétd’urgence
Visible et facilement
accessible, leuractivation
entraine 'arrétcompletet
immédiatde ’TAMRen cas
d’'urgence.

Ecrantactile
L'écrantactile du robot
comprenduneinterface
utilisateurconvivial et
intuitive permettantde
consulterl’étatduvéhicule
etde gérercertaines

opérations de maintenance.

Plateforme delevage

Lesmodéles AMR 600 et AMR 1500
Pallet Lifterintégrentune plateforme
surle dessus du véhicule poursoulever
légerementla marchandise et
permettre un transfertcontrélé
etefficacedelacharge.

easvwms

Logicielde navigation

Intégré & chaque robotde la flotte,
ilcalcule entempsréel l'itinéraire
optimal pourchaque téche et ajuste
latrajectoire en cas d’obstacle pour
garantirunfonctionnementfluide.

Logiciel de gestion de flotte
IIsurveille le trafic des robots, attribue
lestéches enfonction de parametres
comme ladisponibilité, ou la distance
A parcourir,etgére lescyclesde
charge des batteries en fonction du
volume d’activité. Il peutegalement
gérerdes AMRtiers.

Logiciel de gestiond’entrepot

Ilassure le contréle etlatragabilité des
stocks de I'entrepotetgénere les ordres
d’entrée etde sortie qu’il transmet au
logiciel de gestion de flotte. Compatible
avecdifféerent WMS, il s’integre
automatiquementd Easy WMS, le logiciel
de gestiond’entrepdt de Mecalux.



Mecalux posséde des agences
commerciales dans 23 pays

Allemagne - Argentine - Belgique - Bresil - Canada
Chili - Colombie - Croatie - Espagne - Etats-Unis
France - Italie - Mexique - Pays-Bas - Pologne
Portugal - Roumanie - Royaume Uni - Slovaquie
Slovénie - Tchéquie - Turquie - Uruguay

Scannezle QR code
pour en savoir plus!

(+3223469071

mecaluxbelgique.be
info@mecalux.be
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