Robot de picking

Systeme de picking robotisé qui automatise
entierementla préparation descommandes
afinde maximiser I'efficacité etla productivite.
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Avantages

Haute performomce

Grdce dsavitessede fonctionnement pouvant
atteindre jusqu’a 1000 picks (prélévement) parheure et
asonfonctionnement24h/24et7j/7,le cobotaccélere
considérablementla préparation descommandes et
augmente la productivité encomparaison a d’autres
solutions manuelles.

Efficacité maximale

Cesysteme, basé surle principe goods-to-robot, minimise
lerisque d’erreuretlibéreles opérateursdestlches
répétitives.

Polyvalence

Le systéme de préhension s‘’adapte aux caracteéristiques
du produita manipuler pour pouvoirgérerune large
gammed’articlesde formes,de surfaces ou dedimensions
différentes.

Précision absolue

Lelogiciel de vision calcule etidentifieinstantanémentle
pointde picking optimal pour chaque produit,en fonction
de sescaractéristiques etde sa position dansle conteneur.

Le robotde picking estun cobotde type
pick-and-place congu pour automatiserla
préparationdes commandes. Il extraitles
produits d’un bac de stockage etles dépose
dansunautre, entoute autonomie.Gr&ce a
unlogiciel de visioninnovantbasé surdes
algorithmes de deep learning et & un dispositif
de préhension polyvalent, le robot manipule
avecune precision absolue une grande
diversite d’articles auxformes, surfaces et
dimensionsvariées.

Autonomie opérationnelle

Grace auxalgorithmes d’lAavancésdu logicielde
vision, lerobotestcapable de préleverdesarticles
inconnus sans entrainement préalable, assurant
ainsiune adaptationimmeédiate au stockde
I'entrep6tetaux nouvellesréférences.

Intégration et adaptabilité
Lerobotestcompatible avecles autres systemes
automatisés existantdans'entrepdt, telsque le
miniload ou le systeme Shuttle.

Sécuritérenforcée

Le cobotestcapable de détectertoute présence

a proximité etd’ajustersavitesse afind’assurerun
environnementde travail sécurisé. Aucune barriere
physique n’estnécessaire.

Utilisation et mise en ceuvre faciles
Linterface utilisateurintuitive du systémeetson
installation facile permettentune mise enservice
rapide.



Applications

Les robots sont parfaits pour les entrepdts gerant un

volume important d’expéditions quotidiennes ou confrontés

a des pics de demande saisonniers etintenses.

Entrepbts avec picking
intensif de nombreuses
références

Lerobotde picking estidéal pourles
entrepdts gérantde nombreuses

petitesréeférencesetunvolume
importantd’expéditions quotidiennes.

Entrepbts
e-commerce

Le picking robotisé estla solution
idéale pourreleverles défis majeursdu
e-commerce, telsque les expéditions
rapidesoulasuppressiondeserreurs
danslapréparationdescommandes.

Entrepbts
du secteur cosmétique
et pharmaceutique

Lerobotmanipule avecune grande
précisiondesarticles auxformes
ettaillesvariées,garantissantla
flexibilité essentielle auxindustries
cosmétique et pharmaceutique, ou
la gestionde produits fragilesoude
grande valeurestcourante.

Entrepbts
du secteur alimentaire

Lautomatisation du pickingaméliore
'efficacitédelapréparationdes
commandesdanslessupermarchés
etautresentreprises de distribution
alimentaire face dl'essordes achats
enligne.

Entrepbts
du secteur textile

L'utilisation d’'unrobotde picking
dynamise les opérationslogistiques
danslesentrepbts dusecteurde
lamode,enayantlacapacitéde
manipulerdesvétements ensachés.



Composants

- -"f—r il

Caméra

Une camérahauterésolution estsituée
au-dessusdelapositiondubacde
picking.Elle capture uneimage couleuren

2D,complétée parunnuagede pointsen
3D quireprésentel'intérieurdu bac.

Brasrobotique
Compactetperformant,
ilestdotéd’'unsystémede
préhension dsonextréemite.
Iloffre une excellente
efficacité opérationnelle
etunelongue portéeallant
jusqu’d1300 mm.

Rotoscan
Scannerlaserquidétecte laprésence
d’unopérateurdanslazonede travail
durobotetralentit,danscecas,la
vitesse de fonctionnementdu bras
robotique. Cela garantitlasécurité
desindividus autourdurobot.

Systémede préhension

Dispositif de succion polyvalentet
légerquis’adapte auxarticles ayant
difféerentesformes, surfaces, poidset
tailles.llgarantitune parfaite saisie
du produit, ainsiqu’'une manipulation
délicate quiprévienttouttypede
dommagelorsdesopérationsde
prélévementetde dépodt.

Logicielde vision

Lelogiciel de vision SIMATIC Robot Pick
Alde Siemens traite 'image capturée
parlacaméraetdétermine,avecune
extréme précision, le pointde picking
optimal etlameilleure orientation
dudispositif de préhension. Grace a
lamodélisation CAQ,ilestcapable
d’identifiern’importe quel produitsans
apprentissage préalable.

Logicielde gestion Easy WMS

Le WMS contrdle la tragabilité du
stockdel'entrepdtetgénéerelesordres
d’entrée etde sortie d transmettre au
cobot.



| Le cobot ou robot collaboratif

partage I'espace de travail
avec les opérateurs en toute
securité




Fonctionnement

Identificationdes produits. Lacaméradu
systeme de vision captureuneimage des
articlescontenusdansle bac.Cetteimage
estensuite analysée parlelogicielde vision
afinde déterminerlameilleurefaconde
préleverlarticle suivantsaforme.

Réceptiondesbacs.Lelogicielde
gestiond’entrepdt (WMS) achemine un
bacremplietunouplusieursbacsvides
pour préparerlescommandes.Le WMS
indique égalementaurobotle type

de préhenseura utiliser pourchaque
référence.

Extraction etdépotdes produits. Sur
labasedesdonnéesfourniesparle
logicielde visionde Siemens, le bras
robotique préléve le produitsélectionné
puisledépose dansle bac attribué ala
commande.

Commande préparée. Une fois le picking
terminé, le bac contenantlacommande
esttransféré pardesconvoyeursversune
autre zone del'entrepbt(consolidation,
expédition, etc.).
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